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Wymagania wstepne

Student rozpoczynajgcy przedmiot powinien posiada¢ podstawowg wiedze z matematyki, wybranych
dziatéw fizyki oraz podstawowg wiedze z zakresu teorii sygnatéw i metod ich przetwarzania. Poza tym
powinien posiada¢ umiejetnos$¢ opisu wybranych zjawisk fizycznych za pomoca aparatu matematycznego
oraz wykazywac¢ samodzielnosc i inicjatywe w pozyskiwaniu nowej wiedzy.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom wiedzy o podstawowych elementach automatyki, uktadach automatyki i regulac;ji
automatycznej, zasad doboru regulatorow i ich nastaw dla réznych uktaddéw regulacji. Zapoznanie
studentow z metodami syntezy i analizy dziatania ciggtych uktadow automatyki przy pomocy réznych
metod analitycznych i modelowania cyfrowego.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. Ma wiedze 0gdlng o przeznaczeniu i sposobie funkcjonowania uktadéw automatyki

2. Rozumie zasady i metody modelowania matematycznego oraz posiada wiedze na temat zastosowania
uktadow regulacji automatycznej



3. Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw automatyki i regulacji automatycznej

Umiejetnosci:

1. Potrafi zidentyfikowa¢ podstawowe elementy automatyki i uktady regulacji automatycznej w oparciu
o ich cechy szczegdlne

2. Potrafi zastosowaé narzedzia programowe do badania wtasciwosci uktadéw automatyki, w tym do
badania stabilno$ci

3. Potrafi zaprojektowac i oceni¢ wyniki dziatania prostych uktadéw regulacji automatyczne;j

Kompetencje spoteczne:

1. Ma swiadomosc¢ wptywu na otoczenie i skutkdw dziatalnosci inzyniera oraz budowanych przez niego
uktaddw regulacji automatycznej

2. Rozumie potrzebe ciggtego podnoszenia kwalifikacji zawodowych, osobistych i spotecznych oraz
wspotpracy w grupie

Metody weryfikacji efektdw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza nabyta w ramach wyktadu weryfikowana jest przez test koncowy zawierajgcy 40-60 pytan
zamknietych.

Umiejetnosci nabyte w ramach ¢wiczen laboratoryjnych weryfikowne sg poprzez: sprawdziany i testy
pisemne, ocene wiedzy i umiejetnosci podczas wykonywania ¢wiczen, a takze ocene przygotowywanych
indywidualnie przez studentéw sprawozdanh z ¢wiczen.

Tre$ci programowe

Podstawy teorii sterowania, elementy i uktady dynamiczne, ukfady regulacji - budowa, dziatanie i
zastosowanie.

Tematyka zaje¢

Podstawowe pojecia z zakresu teorii sterowania, podziat uktadéw automatyki. Opis matematyczny
liniowych uktadoéw regulacji, transmitancja operatorowa i widmowa, przyktady. Opis uktadéw regulacji w
przestrzeni zmiennych stanu. Wiasciwosci podstawowych elementow automatyki. Charakterystyki
czasowe i czestotliwosciowe. Schematy blokowe uktadoéw regulacji automatycznej i przeksztatcanie
schematow blokowych. Wiasciwosci regulatoréw, dobor nastaw, przyktady. Stabilno$c¢ liniowych
uktadow ciggtych, ogdlne warunki stabilnosci, kryteria algebraiczne i graficzne. Korekcja w uktadach
regulacji. Elementy nieliniowe w uktadach regulacji. Wszystkie powyzsze zagadnienia sg poruszane
zarowno na wyktadzie jak i na zajeciach laboratoryjnych.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja interaktywna uzupetniana przyktadami rozwigzywanymi na tablicy, pobudzanie
studentéw do aktywnego udziatu w zajeciach

2. Cwiczenia laboratoryjne: ¢éwiczenia praktyczne wykonywane przez studentéw na komputerach,
zgodnie z poleceniami przedstawianymi przez prowadzgcego. Studenci zachecani sg do samodzielnego
myslenia, analizy i rozwigzywania zadan zwigzanych z automatyka.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 100 4,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 75 3,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 25 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




