Stypendium dla studentéw w ramach projektu learnINg versaTile IEgged locomotioN wiTh actlve
perceptiON (INTENTION), finansowanego przez Narodowe Centrum Nauki w ramach konkursu OPUS LAP.

Projekt realizowany we wspotpracy z Uniwersytetem Technicznym w Darmstadt.

Celem projektu jest opracowanie podstawowej metodologii projektowania wysoce autonomicznych
platform kroczacych. Badania bedg dotyczy¢ zagadnien zwigzanych z inteligencja fizyczng, rozumiang jako
umiejetnos¢ wykorzystywania i uczenia sie na podstawie fizycznych interakcji miedzy ciatem robota a
otoczeniem. Obejmujg one zdolno$¢ dostosowania sie do zmieniajcych sie warunkéw srodowiskowych lub

awarii sprzetu oraz sprzezenie miedzy percepcjg robota a podejmowanymi przez niego dziataniami.

Wymagania:

e Dyplom inzyniera w zakresie Automatyki i Robotyki lub pokrewnych dziedzin (informatyka, sztuczna
inteligencja, mechatronika)

e Doskonate wyniki w realizacji projektéw robotycznych podczas studiéw

e Umiejetnos¢ programowania w C++ i Python oraz znajomos$¢ Robot Operating System 2 (ROS2)

e Praktyczna znajomosé sprzetu i interfejsdow z czujnikami

e Doskonate umiejetnosci pracy w zespole i komunikacji, biegta znajomos¢ jezyka angielskiego

Zakres obowigzkow:

e Obstuga czteronoznych robotdw kroczacych

e Przygotowanie robotéw do eksperymentéw, budowa makiet terenu
e Integracja sprzetowa sensorow

e Rozwdj oprogramowania do obstugi warstwy sprzetowej robota

e Udziat w eksperymentach i zbieranie danych sensorycznych

e Pracaw ROS 2 oraz z symulatorem MuloCo

e Wsparcie w przygotowaniu weztéw lokalizacji, planowania i teleoperacji

Warunki zatrudnienia:

Termin rozpoczecia: 01.11.2024 r.

Okres zatrudnienia: 12 miesiecy

Forma zatrudnienia: stypendium naukowe

Wysokos¢ stypendium: 2500 zt/miesigc

Liczba stanowisk: 1

Oferty (CV) prosze przesyta¢ mailowo na adres: krzysztof.walas@put.poznan.pl do 18 pazdziernika 2024 r.

Termin rozstrzygniecia konkursu: 25 pazdziernika 2024 r.



