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Zaproszenie do sktadania ofert na licencje/nabycie praw do rozwigzania Politechniki Poznanskiej pt.:

Uktad kinematyczny do stabilnego generowania sity

Rodzaj rozwigzania

Wynalazek

Idea rozwigzania

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm o jednym stopniu swobody, stuzgcy do generowania sity o statej, nastawnej
wartosci. Jako mechaniczny generator sity moze by¢ wykorzystywany w wielu obszarach, w szczegdlnosci: do
rownowazenia ciezaru ( sit grawitacj ), do zmniejszenia zuzycia energii przy zmianie potozenia elementéw, do
zapewnienia bezpiecznego kontaktu urzgdzenia z otoczeniem. Takie rozwigzania stosuje sie m.in. w maszynach,
robotach i manipulatorach, aby kompensowa¢ dziatanie grawitacji. Dzieki temu mozna porusza¢ elementami bez
dodatkowego zuzycia energii. Mechanizm znajduje tez zastosowanie w medycynie — np. w robotach chirurgicznych czy
rehabilitacyjnych — gdzie wazne jest, by urzadzenie wspdtpracowato bezpiecznie z cztowiekiem i nie powodowato
uszkodzen. Stata lub prawie stata sita generowana przez mechanizm chroni przed nagtymi przecigzeniami i zwieksza
bezpieczenstwo pracy.
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Rys. Uktad kinematyczny o jednym stopniu swobody do generowania sity statej.



Zalety rozwigzania i przewaga rynkowa

Prosta konstrukcja — mechanizm ma tylko jeden stopier swobody i wykorzystuje pojedynczg sprezyne.
Brak elektroniki — dziata bez potrzeby stosowania skomplikowanych algorytméw i uktadéw sterowania.
Szeroki zakres regulacji sity — umozliwia utrzymanie i zmiane sity takze przy duzych przemieszczeniach.
tatwa i szybka regulacja — zmiana sity wyjsciowej odbywa sie w prosty i intuicyjny sposdb.

Niskie koszty produkcji — mozna go wykonac z powszechnie dostepnych, tanich komponentéw.
Uniwersalnos$¢ zastosowan — sprawdzi sie w wielu branzach, m.in. w robotyce, maszynach przemystowych i
zastosowaniach biomedycznych.

Potencjalni klienci

Branza meblowa — mechaniczne systemy regulacji wysokosci blatéw w biurkach i stotach.

Robotyka i automatyka przemystowa — manipulatory i roboty, w ktdrych kluczowe jest bezpieczne
oddziatywanie koncowki roboczej na otoczenie.

Sektor medyczny i rehabilitacyjny - urzgdzenia wspierajgce terapie i powrdt do sprawnosci.

Technologie wspomagajgce cztowieka - egzoszkielety, systemy podtrzymujgce i odcigzajgce ruch.
Rozwigzania energooszczedne - aplikacje, w ktérych sita musi by¢ kompensowana bez dodatkowego Zrédtfa
energii.

Poziom gotowosci technologicznej (TRL)

TRL4 - potwierdzenie technologii w skali laboratoryjnej

Stan ochrony prawnej

Zgtoszenie patentowe
Uktad kinematyczny o jednym stopniu swobody do generowania sity o statej wartosci

https://ewyszukiwarka.pue.uprp.gov.pl/search/pwp-details/P.442035

Preferowana forma komercjalizacji

Sprzedaz praw, licencja wytgczna/niewytaczna.

Forma przekazania praw

Dokumentacja patentowa, prototyp.

Informacje dodatkowe

1.
2.

Niniejsze zaproszenie do sktadania ofert nie stanowi oferty w rozumieniu zapiséw Kodeksu Cywilnego.
Politechnika Poznanska (PP) odrzuci oferte, jezeli bedzie zawierata razgco niska cene w stosunku do wartosci
rozwigzania.

PP w celu ustalenia czy oferta zawiera razgco niska cene, zwréci sie do oferenta o udzielenie w okreslonym
terminie wyjasnien dotyczacych elementéw oferty majgcych wptyw na cene.

PP wezwie oferentow do ztozenia w okreslonym terminie ofert dodatkowych, jezeli nie bedzie mozliwe
dokonanie wyboru najkorzystniejszej oferty ze wzgledu na otrzymanie ofert z takg sama cena.

PP zastrzega sobie prawo do uniewaznienia postepowania, jezeli ztozone oferty bedg zawieraty ceny, ktérych
wartosc¢ nie bedzie przewyzszata wartosci rozwigzania.

PP zastrzega sobie mozliwos¢ podjecia negocjacji z wybranymi oferentami.

PP ma prawo bez podania przyczyny odstgpi¢ od prowadzonego postepowania bez wyboru oferty.


https://ewyszukiwarka.pue.uprp.gov.pl/search/pwp-details/P.442035

8. Zawarcie umowy jest uwarunkowane spetnieniem procedur przewidzianych przepisami prawa obowigzujgcymi
uczelnie.

Sposoéb sktadania ofert

Oferty powinny by¢ sktadane w jezyku polskim, w formie pisemnej na adres Centrum Transferu Technologii
Politechniki Poznanskiej lub elektronicznej na adres e-mail jednostki.

Dane kontaktowe

Centrum Transferu Technologii Politechniki Poznanskiej
Ul. Jacka Rychlewskiego 1

Biuro 217

61-131 Poznan

ctt@put.poznan.pl

Opracowano dnia 03.10.2025r.



