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Zaproszenie do sktadania ofert na licencje/nabycie praw do rozwigzania Politechniki Poznanskiej pt.:

Modutowa hamownia do wdozkdw inwalidzkich

Rodzaj rozwigzania

Wynalazek

Idea rozwigzania

Przedmiotem wynalazku jest zaawansowana hamownia do wdézkéw inwalidzkich, ktorej gtéwnym zadaniem jest
umozliwienie precyzyjnych pomiaréw wielkosci zwigzanych z biomechanika napedzania wézka przy jednoczesnej
symulacji rzeczywistych warunkéw jazdy. Urzadzenie charakteryzuje sie konstrukcja modutowa, co pozwala na jego
tatwa rozbudowe, unowoczesnianie oraz dostosowanie do specyficznych potrzeb badawczych.
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Zalety rozwigzania i przewaga rynkowa

—  Symulacja bezwtadnosci: dzieki modutowi masy wirujgcej urzgdzenie odwzorowuje bezwtadnos¢ ruchu
wozka, pozwalajgc na regulacje generowanego oporu.

—  Zoptymalizowany uktad rolek: zastosowano dwie rolki trakcyjne (zamiast czterech), ktérych srednica jest
zblizona do két wézka inwalidzkiego, co poprawia wspotprace uktadu i doktadnosc pomiaru.

—  Precyzyjna regulacja kata: uktad szali wagowej pozwala na ustawienie wozka pod okreslonym katem za
pomocy sitownika elektrycznego na prowadnicach liniowych, co umozliwia symulacje jazdy pod gore lub z

gory.

—  Brak podjazdéw: konstrukcja zostata uproszczona w stosunku do starszych modeli, eliminujgc zbedne
elementy zewnetrzne.



Mozliwosci pomiarowe: system pozwala na kompleksowg ocene parametréw napedowych oraz fizycznych.

Modutowa struktura urzadzenia: hamownia sktada sie z wymiennych modutdéw, ktére moga pracowac w
réznych konfiguracjach.

System sterowania i akwizycji danych: cato$¢ pracy hamowni jest nadzorowana przez sterownik, ktory
zarzadza pracg poszczegdlnych modutdw, zbiera sygnaty z czujnikdw (momentomierz, wagi, enkodery) i
przekazuje je do komputera w celu dalszej analizy.

Bezpieczenstwo i Ergonomia: urzadzenie zostato zaprojektowane z myslg o bezpieczenstwie uzytkownika.
Moduty z elementami obrotowymi o duzej masie sg fizycznie oddzielone od szali wagowej, a konstrukcja
posiada ostony uniemozliwiajgce ingerencje osdb trzecich w ruchome czesci mechanizmu.

Potencjalni klienci

Branza medyczna i rehabilitacyjna.

Osrodki badawczo-rozwojowe (B+R) i nauka.
Producenci wézkéw inwalidzkich.

Sport 0s6b z niepetnosprawnosciami.

Branza motoryzacyjna i napedowa (w zakresie mikro-mobilnosci).

Poziom gotowosci technologicznej (TRL)

TRL5 — zweryfikowanie podstawowych elementéw technologii w warunkach zblizonych do rzeczywistych.

Stan ochrony prawnej

Zgtoszenie patentowe
Modutowa hamownia do wozkow inwalidzkich P.444414

https://ewyszukiwarka.pue.uprp.qov.pl/search/pwp-details/P.444414

Preferowana forma komercjalizacji

Sprzedaz praw, licencja wytgczna/niewytaczna.

Forma przekazania praw

Dokumentacja patentowa, prototyp.

Informacje dodatkowe
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2.

~

Niniejsze zaproszenie do sktadania ofert nie stanowi oferty w rozumieniu zapiséw Kodeksu Cywilnego.
Politechnika Poznanska (PP) odrzuci oferte, jezeli bedzie zawierata razgco niskg cene w stosunku do wartosci
rozwigzania.

PP w celu ustalenia czy oferta zawiera razgco niska cene, zwréci sie do oferenta o udzielenie w okreslonym
terminie wyjasnien dotyczgcych elementéw oferty majgcych wptyw na cene.

PP wezwie oferentow do ztozenia w okresSlonym terminie ofert dodatkowych, jezeli nie bedzie mozliwe
dokonanie wyboru najkorzystniejszej oferty ze wzgledu na otrzymanie ofert z takg sama cena.

PP zastrzega sobie prawo do uniewaznienia postepowania, jezeli ztozone oferty bedg zawieraty ceny, ktdrych
wartosc¢ nie bedzie przewyzszata wartosci rozwigzania.

PP zastrzega sobie mozliwos¢ podjecia negocjacji z wybranymi oferentami.

PP ma prawo bez podania przyczyny odstgpi¢ od prowadzonego postepowania bez wyboru oferty.

Zawarcie umowy jest uwarunkowane spetnieniem procedur przewidzianych przepisami prawa obowigzujgcymi
uczelnie.


https://ewyszukiwarka.pue.uprp.gov.pl/search/pwp-details/P.444414

Sposdb sktadania ofert

Oferty powinny by¢ sktadane w jezyku polskim, w formie pisemnej na adres Centrum Transferu Technologii
Politechniki Poznanskiej lub elektronicznej na adres e-mail jednostki.

Dane kontaktowe

Centrum Transferu Technologii Politechniki Poznanskiej
Ul. Jacka Rychlewskiego 1

Biuro 217

61-131 Poznan

ctt@put.poznan.pl

Opracowano dnia 20.05.2026r.



